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Materijalna tacka mase m koja rotira oko
tacke O ugaonom brzinom » na
poluprecniku (ekscentru) e generise
centrifugalnu silu koja se moze zapisati:

— 2
Feene. =m-Q°-e

Za kretanje tijela u pravcu ose x ova sila ima
djelovanje koje zavisi od trenutnog poloZaja
materijalne tacke u odnosu na neki referentni
polozaj sa kojim zaklapa ugao 60 koji u slucaju
konstantne ugaone brzine iznosi

0 = 0, + wt. Jednacina kretanja u vertikalnom pravcu
se moZe pisati kao:

Foone sin(Qt + 6y) — kx — cx = M
MX + kx + cx = F.pp; Sin(Qt + 6,)
M% + kx + cx = m - w?- e - sin(Qt + ;)
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Opéste rjeSenje jednacine kretanja:

X m .
x,(t) = 0 sin(Qt + 6,) ili xp(t) = (M e) By sin(Qt + 6,)
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Debalans rotiraju¢ih elemenata masina

Posljedice neuravnotezenosti masa rotora masina i uredaja su
dodatna dinamicka opterecenja, vibracije i buka koji se prenose
na lezaje, kuciste, postolje i temelje same masine i okoline

Uzroci neuravnotezenosti masa rotora
(debalansa) mogu biti:

e Konstrukcijsko - funkcionalni ’f:E I
e Nehomogenost mase materijala rotora |
e Netacnost mehanicke obrade :

the European Union

7
* Nakon montaze rotora F,E e |_r| *—T—FH—IHE;F f[—|}|+|-|-+-| -|-|--|-|-|+||—:'-Fr
e U pogonu — eksploataciji . |
 Nakon opravke rotora - Y N
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Uslovi uravnotezZenosti rotora

Da bi rotor bio u stanju ravnoteze potrebno je da glavni vektor i
glavni moment inercijalnih sila rotora bude jednak nuli.

_ 2 _ _ 2
F =Mxw" =0 M, =-1,0"=0
_ 2 _ 3 )
F, =My,o" =0 M,, =—1,0° =0
F,=0 M_ =0
X, =0 | Centar masa rotora mora leZati na njegovoj osi
y.=0 rotacije
S
| Xz 0 Osa rotacije mora da se pollapa sa glavnom
> <4 -
| =0 osom Inercije
yz -
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Vrste debalansa

Staticki debalans

Kombinovani debalans

Partnership for Promotion and Popularization of Electrical Mobility through Transformation and

Modernization of WB HEls Study Programs / PELMOB



a o Program: ERASMUS-EDU-2022-CBHE-STRAND-2
Project number: 101082860

PELMOB

Funded by
the European Union

Postupak statickog balansiranja rotora se primjenjuje iskljucivo

za rotore u obliku diska.

L/D<0.5 D

Postojanje dvije granice se objasnjava time, Sto ova  and 3 - : dw
dva faktora (L/D i n) nisu jedini za odredivanje
granice primjene statickog uravnotezavanja (raspon
oslonacal).

— -}—A— prizme

— :ﬁ_’ valjci

w< 1000 tr/mn

U zavisnosti od toga da li su rukavci
rotora jednakih ili razli¢itih precnika, te
u zavisnosti od sopstvene tezine
rotora, uravnotezenje se vrsi na
prizmama, valjcima ili diskovima
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Metode statickog uravnotezenja — slucaj jasne neuravnotezenosti
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New equilibrium line L2
with added reference mass
mr at Ir and angle 6r

Dodaje se teg poznate mase m,
na poznatoj udaljenosti /. i
poznatim uglom 0, u odnosu
na L1. Oznaci se novi pravac
L2 I izmjeri se ugao 0,.

T m,gl, sin @,

myly

—m,gl, sin(6,—6,) =0

. mrlr Sin(er = ex)
sin@,
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Metode statickog uravnoteZenja — slucaj jasne neuravnotezenosti

mqly cos 8; —myl, cosf, =0

myly sin@y + myl, sin 0, = myl,

myl, cos 8,
™ l sin(6; + 65)

myl, cos 6,
mp, =

lz sin(91 + 92)
Balansna masa se moze

podijeliti tako da se

rasporedi na dvije unaprijed

poznate lokacije.
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Metode statickog uravnotezenja - slucaj nejasne neuravnotezenosti

__fl"."" eCeona strana rotora se podijeli na
6 do 8 jednakih dijelova
’ - o Za svaku numerisanu tacku se
— odabere probni teg takve mase da iz
horizontalnog poloZaja zakrene

5 123 4567 81 rotor za isti ugao (10-15deg).
e |z dijagrama se da zakljuciti da je
ravan u kojoj lezi “teska tacka”
ravan minimalnog i maksimalnog
tega. Probna masa se postavlja sa
(mmax + mmin ) strane veceg probnog tega

i 2

Masa kontratega
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Balansiranje tockova vozila

* Proces balansiranja tockova
vozila za svrhu ima smanjenje
troSenja gume, povecanje
komfora u vozilu i smanjenje
optereéenja na dijelovima vozila.

e Debalans na toc¢kovima vozila
se javlja zbog neravhomjerne
istroSenosti gume,
deformisanosti gume ili felne,
oStecenja i slicno.
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Masina za balansiranje tockova vozila
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Balansiranje rotora elektromotora
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Masina za staticko balansiranje rotora elektromotora
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