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UVOD

« Uvodenje elektricnih vozila (EV) predstavlja potencijalan naCin za dekarbonizaciju
drumskih saobracajnica, a istovremeno moze doneti Sire koristi za Zivotnu sredinu,
kao Sto su smanjenje zagadenja vazduha i buke u urbanim sredinama

« Elektricna vozila (EV) dobijaju na znacCaju zahvaljujuéi vise faktora, ukljuCujuci snizenje
cena, kao i rastucu svest o klimatskim i ekoloskim pitanjima
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RAZVOJ AUTONOMNIH VOZILA (AVs)

« Potpuno autonomna vozila mogu da funkcionisSu bez ikakve ljudske kontrole ili
nadzora, Sto znaci da su sposobna da voze i obavljaju druge zadatke
samostalno

* Ona se nazivaju vozilima bez vozaca ili samovozec¢im vozilima

Googleovo vozilo bez vozaca koje je preslo vise od 300.000
milja u saveznoj drzavi Kaliforniji do avgusta 2012. godine
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 Godine 2016, SAE i NHTSA su pruzili zvani¢nu klasifikaciju vozila na osnovu njihovog
nivoa autonomije, kategorizujuci ih u Sest nivoa

Fallback System

0 controls all aspects of the dynamic driving task, even
when enhanced by warning or intervention systems.
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TEHNOLOSKI RAZVOJ EVs
* Najbrzi rast prodaje elektricnih vozila ‘T
EV belezi se u Evropi, pri Cemu je
Norveska najvece trziste elektricnin Presents Norwegian EV History

vozila na kontinentu. U 2021. godini,
elektricna vozila Cinila su skoro 80%
svih novih prodatih vozila u

Norveskoj

« Kina i dalje ima najveci broj
elektri¢nih vozila, ali je Evropa ool e
pretekla Kinu kao globalni pokretac 2015 2009 2005 \ 2001
prodaje elektricnih vozila et SUASH B WY |

1997/ 1999-xr 2000

Free municipal parking Reduced company car tax
sontoll |
for EV:

1996 - 20
No annual road tax

n during the
Olympic v nter Gm
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GLAVNE KOMPONENTE EVs

( Components EVs)
| | :
( electric machines) (power electronics) (energy Sr;setg?ngemen) ( storage system }

EVs POGONSKE KOMPONENTE
EVs powertrain
architectures

| | ]
battery electric vehicle| [ hybrid electric vehicle | ( plug-in hybrid vehicle) (fule cell electnc vehicle
BEV HEV PHEV FCEV
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Pogon BEYV sastoji se od baterije, pretvaraCa energije, elektromotora i menjaca

_-', _\

i

Pogon BEV/EV vozila ukljucuje bateriju koja
skladisti elektri¢nu energiju, pretvarac energije koji
upravlja protokom energije, elektromotor koji
pokrece tockove i menjac koji podesava obrtni

moment i brzinu drive wheel

X0q 1823

power electric
[ battery converteIJ—[ motor J

drive wheel

Tesla, Model S

llustracija BEV/EV pogona
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TEHNOLOSKI RAZVOJ AVs
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AV zasnovana su na naprednim senzorima koji prikupljaju informacije o okolini, i
na dubokim viSeslojnim neuronskim mrezama koje se koriste za prepoznavanje

ulica, vozila, objekata i ljudi na osnovu podataka sa senzora, kako bi se
upravljalo vozilom

ARRIITT 23m 28m

e
43km/n L‘yﬁ‘_ﬂ-’-’\\"

Simulacija kretanja AV u Podgorici (Crna Gora)
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TEHNOLOSKI RAZVOJ AV
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Arhitektura sistema za autonomnu voznju:
(a) satehnickog aspekta, koji opisuje osnovne hardverske i softverske komponente i njihove implementacije;
(b) safunkcionalnog aspekta, koji opisuje Cetiri glavna funkcionalna bloka i tok informacija
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Distant
Objects = | Warning

Rear Collision

Sistemi senzora se sastoje od vise razli¢itih senzora, koji su odgovorni za prikupljanje
podataka o okolini vozila u realnom vremenu

Podaci prikupljeni od strane senzora koriste se za percepciju, planiranje puta,
izraCunavanje distance od prepreka ili za navigaciju
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SITUACIJA U ZEMLIAMA ZAPADNOG BALKANA

* Generalno, kada su u pitanju kupci vozila iz zemalja
Zapadnog Balkana, postoji manja motivacija za kupovinu
elektric¢nih i autonomnih vozila

* Glavni razlozi za to su njihova visoka cena, ogranicen broj
modela vozila, ograni¢enja vezana za punjenje baterija i
ukupnu infrastrukturu za njihovu upotrebu,
ogranicen/kratak doseg, nedostatak informacija o
njihovim moguénostima, kao i politicke i podsticajne
mere za njihovu prihvatanje
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